Elementy zasilaczy hydraulicznych
Sterowanie i kontrola temperatury
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Mikroprocesorowy przemystowy regulator temperatury

Przemystowy regulator IR-D

Regulator jako dwupozycyjny sterownik z ogranicznikiem lub jako sterownik tréjpozycyjny

Struktury regulatora P/PD/PI/PID

Dane elektryczne:

Zasilanie:
(zasilanie impulsowe)

Napiecia testowe:
(rodzaj testu)

Zuzycie energii:
Rodzaj pamieci danych:

Przytgcze elektryczne:

Zgodno$¢ elektromagnetyczna:

Bezpieczenstwo:

Wyswietlacz oraz przyciski
Wyswietlacz:

Wysokos$¢ znakow:
Zakres wskazan urzgdzenia:
Miejsca po przecinku:

Wskazania pozycji sterowania:

AC 48 ...63 Hz, 110 ... 240 V - 15/+ 10 % lub AC/DC 20 ... 53V, 48 ... 63 Hz
lubDC 10 ...18 V

zgodnie z DIN EN 61010 cz. 1 z marca 1994, kategoria przepieciowa I,
stopien zanieczyszczenia 2 w przypadku testu 702043

max. 5 VA
EEPROM

z tytu obudowy terminal ze $rubami do przykrecenia przewodéw,
przekroj przewoddw <1,5 mm?

EN 61362, NAMUR rekomendacja NE21 (maj 1993)
zgodne z DIN EN 61010 cz. 1

czterocyfrowy, siedmiosegmentowy
do wskazan oraz wprowadzania nastaw, parametrow i kodow

20 mm

- 1999 ... + 9999 liczba/°C/°F
dwa lub jedno lub brak

2 x LED dla wyjs¢ 1 2, zotte

Przyciski do obstugi, programowania urzadzenia
Mozliwa jest dynamiczna zmiana parametréw i nastaw

Sposo6b zamawiania "IR-D":

IR-D 200 - H
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