Instrukcja obstugi DATAFLEX 22, 42, 85, 140

Suplement dotycz acy u zytkowania terminala DF02

Opis w dotychczasowej instrukcji obstugi dotyczy terminala D

Uzytkowanie terminala DF02 z momentomierzami DATAFLEX 22, 42
obja $nione poni zej i wymaga stosowania si

Wyprowadzenia na terminalu

DATAFLEX

I o

1) wstepnie ustawione 24V

F 01.
, 85, 140, zostalo

e do podanych zapiséw.

nr | ozna- funkcja parametry
czenie
napi ecie wej $ciowe
10 | 24V napiecie zasilania + 24V DC + 4V / 100 mA max.
11 | GND napiecie zasilania -
wyj $cie sygnatu momentu obrotowego
4 M-U wyjscie napieciowe OV. 10V (Ra=1kQ)
5 | GND masa sygnatu momentu obr.
6 M-I wyjscie pradowe 4 mA .. 20 mA (Ra <500 Q)
wyj $cie impulsowego sygnatu pr  edko $ci obrotowej 1!

7 N1 sygnat predkosci obr. kanat 1 |60 imp./obrét. (24 V lub 5 V)
8 | GND masa impulsowego sygnatu

predkosci obr.
9 N2 sygnat predkosci obr. kanat 1 | niewykorzystane

wyj $cie napi eciowego (DC) sygnatu pr edko $ci obrotowej

1 R/L kierunek obrotow niewykorzystane
2 | GND masa napieciowego sygnatu

predkosci obr.
3 M-U napieciowy (DC) sygnat OV..10V (skalowalne)

predkosci obr.

sterowanie dziataniem / wska zniki
12 T1 przycisk T1 przytacze zewnetrzne
13 | L1, L2 sygnatowe diody LED
14 | T1, T2 przycisk T1, T2 przyciski kalibraciji
15 TP przetacznik filtra filtr wigczony/wytaczony
dolnoprzepustowego

16 - zlacze dla momentomierza | potgczenie przewodem 1:1
17 - przetacznik wyboru predkosci |patrz strona 4
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Instrukcja obstugi DATAFLEX 22, 42, 85, 140
Made for Motion
Suplement dotycz acy u zytkowania terminala DF02

Opis wybranych przyt aczy

1. Zasilanie i wyj $cie sygnatlu momentu obrotowego

a) napiecie zasilania24 V (nr 10i 11)
Napiecie zasilajgce wynosi 24 V = 4 V DC, z maksymalnym poborem prgdu 100 mA.

b) sygnat momentu obrotowego M-U (nr4i5)/M-I1( nr6ib5)

Do odbioru sygnatu pomiarowego dla momentu obrotowego stuzg dwa wyjscia: napieciowe i
pradowe. Obydwa wyjscia moga by¢ uzywane w tym samym czasie.

Zalezno$¢ pomiedzy sygnatem wyjsciowym, a momentem obrotowym jest podana w instrukcji
obstugi, odpowiedniej dla danego momentomierza.

c) filtr napi ecia wyj sciowego (nr 15)

Sygnat momentu obrotowego mozna poddac filtrowaniu dzieki aktywaciji filtra dolnoprzepustowego
za pomoca przetgcznika TP.

przetacznik TP lewo prawo

filtr wigczony filtr wytgczony

Czestotliwos$¢ progowsa filtra mozna D e e —
zmienia¢ za pomoca mikroprzetacznika I LJEE I
DIP, znajdujacego sie wewnatrz obudowy asl 12 @) ke IO

terminala (patrz ponizsza tabela) L o [ Sl =
9. ° lo
6
o000
czestotliwo $¢€ przycisk 1 przycisk 2 przycisk 3 przycisk 4
progowa

15000 OFF OFF OFF OFF
1000 OFF OFF OFF ON
100 OFF OFF ON OFF
10 OFF ON OFF OFF
1 ON OFF OFF OFF

1 DomysInie ustawiona jest czestotliwo$¢ progowa 1000 Hz
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Instrukcja obstugi DATAFLEX 22, 42, 85, 140

Suplement dotycz acy u zytkowania terminala DF02

Made for Motion

Opis wybranych przyt aczy

2. wyj$cia sygnatu pr edko sci obrotowe]

W czasie pomiaru predkosci obrotowej, DATAFLEX 22, 42, 85 i 140 generuje z enkodera 60
impulsow na obrét. Terminal DF02 przeksztalca ten przebieg na wyjsciowy sygnat impulsowy oraz

na wyjsciowy sygnat napieciowy (DC).
a) wyj $cie impulsowe N1 (nr 7 i 8)

Woyjscie sygnatu predkosci obrotowej N1 dostarcza prostokatny sygnat z rozdzielczoscig 60 okreséw

na obrot.

~

60 impulséw / obrot

obwadd ko ncowy

Obwadd sygnatu impulsowego posiada na wyjsciu
wzmachiacz przeciwsobny, odporny na zwarcie,
dostarczajgcy prostokatny sygnat o danej
amplitudzie (24V albo 5V) oraz maksymalnym
natezeniu pradu 20 mA.

Zaciskow wyjsciowych nie wolno podigcza¢ do
zewnetrznego zrodta napiecia.

24V

12 kQ)

[ }— Signal N1

GND

GND

wybér amplitudy napi ecia dla impulsowego sygnatu pr

Wyjécia N1, N2, RIL = 24Vss

Wyijscia N1, N2, R/L = 5Vss:

oo
=

KTR DF@2
Ver. 3.2

edko $ci obrotowej

Poziom sygnatu wyjsciowego
predkosci oraz kierunku
obrotéw moze byé zmieniony
na 5V, za pomocag
przestawienia zworek.
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Instrukcja obstugi DATAFLEX 22, 42, 85, 140

Suplement dotycz acy u zytkowania terminala DF02

Opis wybranych przyt aczy

b) wyj $cie N-U (DC)

Terminal przytaczeniowy DF02 zawiera
zintegrowany konwerter f/U. Przeksztatca on
impulsy z enkodera na liniowe napiecie (DC)
wyjéciowe (zacisk N-U) oraz podaje dodatkowy

5 1 5 41 B |
ST S2 S3 Sk S5 S6

sygnat dotyczacy kierunku obrotéw (zacisk R/L). S1-Sh: T ? T T
Za pomocg miniaturowego przetgcznika (S1-S6) zakres predkosci
na spodniej stronie terminala przytaczeniowego 55-56: ‘
DF02 mozna okresli¢ podziatke sygnatu predkosci typ momentomierza
wybranego typu momentomierza.
maks. pr edko ¢ podziatka S1 [S2 |S3 |s4 A N-U
10 1mint /V ojlo]o]o W)
20 2min.t/V o|lo]o]1
40 4min.t/V 0 0 1 0 10 o
60 6 min."t/V ojlo]1]1 :
80 8 min.1/V o]l 1]o]o _ '
100 10 min. 1/ V o[ 1]of1 i
200 20 min.t/ V ol 1]1]o0 - !
400 40 min. 1/ Vv 0 1 1 1 H
600 60 min. 1/ V 1]o]o]o . i
800 80 min."1/ V 1 [ofof1 !
1000 100 min.t / V 1 ]o]1]o 7 |
2000 200 min. %/ V. 1ol 1], Pon o
4000 400 min. 1/ V 1 [1fofo maks. predkosé
6000 600 min. 1/ V 11 fof 1 . - .
8000 500 i /v T T 11 1% poioze_me przeia@zmkovy S1-S4i o
- odpowiadajgca im podziatka dla predkosci
10000 1000 min. "/ V 11|11 wyjéciowe;

DATAFLEX® typ SH S6
DATAFLEX® 22,42, 85, 140 0 0
DATAFLEX® 16 1 1
DATAFLEX® 32 0 1

3. informacje dodatkowe

a) LED - diody sygnatowe (nr 13)

Kazdy miernik momentu obrotowego mozna poddac¢ kalibracji, przez ustawienie offsetu (wartosci sygnatu przy
braku momentu obrotowego) oraz poziomu wzmocnienia. Jak przedstawiono w odpowiednich instrukcjach, lewy
LED wskazuje zmiane stanu.

Prawidtowos¢ dziatania momentomierza jest stale monitorowana. Uszkodzenie elektroniki jest sygnalizowane
przez miganie diody LED po prawej stronie. W przeciwienstwie do DF01, terminal DF0O2 nie podaje napieciowego
sygnatu btedu.

b) przet acznik kalibracji (przet acznik T1, nr 14)

Jesli podczas braku wystepowania momentu obrotowego, podawana jest nieprawidtowa wartos¢ sygnatu (<> 5,0
V), mozna wykona¢ automatyczng kalibracje offsetu-zera, trzymajac wcisniety przez 2 sekundy przycisk T1. Po
prawidtowym dokonaniu regulacji, zapisanie nowej wartosci jest potwierdzone przez szesciokrotne btysniecie
lewej diody LED.

W celu utatwienia integracji z systemami sterowania, wejscie autokalibracji zera moze by¢ sterowane przez
zewnetrzne potaczenie. Aby aktywowaé procedure autokalibraciji, zacisk T1 musi zosta¢ zwarty do masy (GND)
na 2 sekundy.
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